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1. PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

Fim de curso analdgico ou digital.

Maodulo receptor RF 433,92 MHz.

Code learning criptografado com memdria externa:
> 320 Transmissores cédigo fixo (padrdo HT6P20B).
> 160 Transmissores codigo rolante (padréo PPA).
Entradas para:

o 01x Fotocélula.

o 01x Botoeira (abertura e fechamento).

e Modulo receptor RF externo.

Saidas para:

o Modulo de Luz de Garagem.

e Modulo de Trava.

o Maodulo de Sinaleiro.

Rampa de desaceleracdo.

Memorizac¢do automatica de percurso A/F.

Tempo de retardo para abertura com sinaleira.

Q@ atengio

Primeira programacéo apés instalacdo ou definindo novo tipo de

transmissor:
Este procedimento ira apagar e preparar a memoria para receber os novos
transmissores.

1. Selecionar tipo de transmissor:
« Com resistor = Codigo Rolante PPA.
«  Sem resistor = Codigo Fixo.
2. Apagar transmissor (ver topico "APAGANDO TRANSMISSORES")
3. Gravar novos transmissores (ver topico “GRAVANDO TRANSMISSORES")

2. PADRAO DE FABRICA

Restaurar as configuragdes para o padrao de fabrica.
Operagdes:
Portdo devera estar parado;
Fechar jumper PROG;
Pressionar e liberar o botdo CMD (1x);
Pressionar e liberar o botédo GRV para entrar na funcéo;
Botdo GRV+ para configurar padréo de fabrica, ou, Botdo CMD- ou Retirar
jumper PROG (Cancelar fungao).

e

TABELA DE COMANDOS PARA CONFIGURACOES
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TABELA DE CONFIGURAGAO PADRAO DE FABRICA
COMANDO NA ABERTURA Habilitado
TEMPO RETARDO NA ABERTURA COM SINALEIRA 0 (DESABILITADO)
LUZ DE GARAGEM 60 seg
TEMPO ACIONAMENTO FREIO 150,0 mseg
SINALEIRO Ligado
REVERSAO PELO COMANDO Permitido
TIPO FIM DE CURSO Analdgico
TORQUE DE ABERTURA NA MEMORIZACAO Nivel 20
TORQUE DE FECHAMENTO NA MEMORIZAGCAO Nivel 20
RAMPA DA TRAVA MAGNETICA 0%
AJUSTE RAMPA ABERTURA 0%
SENSOR ANTIESMAGAMENTO NO PERCURSO 24
SENSOR ANTIESMAGAMENTO NA RAMPA 66

3. COMANDO NA ABERTURA

Permissdo de comando da botoeira ou transmissor funcionarem durante o percurso
de abertura do portéo.

Também tem a fungdo de programar o modo de operagédo da botoeira ou transmissor
durante a contagem de tempo de retardo na abertura com sinaleira ligada.

O tempo de retardo da abertura do portdo podera ser cancelado pela botoeira ou
transmissor.

VALORES:

0 = comando na abertura habilitado.

1 = comando na abertura parcial, habilitado somente durante o retardo na abertura
com sinaleira e desabilitado durante o ciclo de abertura do portdo.

2 = comando na abertura total, desabilitado durante o retardo na abertura com
sinaleira e também durante o ciclo de abertura do portéo.

Operagdes:

1. O portdo deveré estar parado;

2. Feche jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (2x);

4. Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na fungéo;

5. Botdo GRV+ para aumentar valor, ou, botdo CMD- para diminuir o valor;
6.  Parafinalizar, retirar jumper de PROG.

Padrio de fabrica Seleciona fungdo Entra na funcdo Confirmar Cancelar
' 1x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Comando na Abertura Seleciona funcdo Entra na funcéo Incrementar Decrementar
2 x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Apagando transmissores Seleciona fungédo Entra na fungéo Confirmar Cancelar
pa9 3 x CMD- 1x GRV+ 1% GRV+ 1% CMD-
Seleciona fungéo Entra na fungédo Incrementar Decrementar
T Luzde G LG
empo Luz de Garagem (LG) 4x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Freio Seleciona funcdo Entra na funcéo Incrementar Decrementar
5 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Tempo Sinaleira (SIN) Seleciona fungéo Entra na fungéo Incrementar Decrementar
P 6 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Reversio pelo comando Seleciona fungéo Entra na fungéo Habilitar Desabilitar
P 7 x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-

) ) ) Seleciona funcéo Entra na fungdo Reed Digital Analbgico
Selecionando tipo de fim de curso 8 x CMD- 1% GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Torque (forca) de memorizacio na abertura Seleciona funcdo Entra na funcdo Incrementar Decrementar

que fore ¢ 9 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Torque (forca) de memorizacio no fechamento Seleciona fungéo Entra na fungédo Incrementar Decrementar
que fore ¢ 10 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Percurso para acionamento da trava magnética no Seleciona fungdo Entra na funcdo Incrementar Decrementar
fechamento 11x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Aiuste do tamanho da rampa de abertura Seleciona fungéo Entra na fungao Incrementar Decrementar
Y P 12 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Tembo retardo na abertura com sinaleira Seleciona fungéo Entra na fungéo Incrementar Decrementar
P 13 x CMD- 1Tx GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Aiuste do sensor de antiesmagamento no bercurso Seleciona fungéo Entra na funcéo Incrementar Decrementar
/ g P 14 x CMD- 1% GRV+ 1% GRV+ 1x CMD-
Aiuste do sensor de antiesmagamento na rampa Seleciona funcdo Entra na funcdo Incrementar Decrementar
M esmag P 15 x CMD- 1% GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-

Para sair, finalizar ou cancelar a fungdo, retirar o jumper PROG.

@ atEncAO

Antes de iniciar esta fungdo, verificar a configuracéo do tipo de transmissor,
resistor CR/CF.

Operagbes:

Portdo dever4 estar parado;

Fechar jumper PROG;

Pressionar e liberar o botdo CMD (3x);

Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na fungdo;

Botdo GRV+ para apagar a memoria dos transmissores, ou, Botdo CMD- ou
Retirar jumper PROG (Cancelar fungdo).

Vs w2

5. GRAVANDO TRANSMISSORES

Transmissores padrdo PPA (codigo fixo e rolante) sdo suportados.

@ atencio

Para a correta gravacao, ter certeza que a memoria foi inicializada corretamente
com o correspondente tipo de transmissor codigo rolante ou fixo.

Q@ aTENGAO

Se por engano for pressionado o botdo CMD- e na sequéncia o botdo GRV+

a central ird entrar em modo de configuragdo padrao de fabrica e o led ficara
aceso por 10seg. Para cancelar esta funcao retirar o jumper PROG.

Operagdes:

Portdo deveré estar parado;

Fechar jumper PROG;

Pressionar botdo do transmissor que deseja gravar;

Led SN devera ficar piscando rapido;

Pressionar e liberar o botdo GRV+;

Led SN pisca 01 vez (gravou botdo) ou pisca 02 vezes (botdo do trasmissor ja
gravado) ou 03 vezes (memoria cheia);

Liberar botdo do transmissor;

Voltar para passo 3 para gravar novo botdo do transmissor;
Para finalizar, retirar jumper de PROG.

ovswN =
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6. TEMPO LUZ DE GARAGEM (LG)

Valores:

0 = Tempo minimo 1,0 segundo

1= Tempo intermediario 15,0 segundos
2 = Tempo intermediario 30,0 segundos

17 = Tempo méximo 255,0 segundos

Operacbes:

Portdo dever4 estar parado;

Fechar jumper PROG;

Pressionar e liberar o botdo CMD (4x);

Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na funcdo;

Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor,
ou, Retirar jumper PROG (Cancelar funcéo).

Vs W=

Sinaliza¢Ges do led SN:

Pisca 1x = Ao liberar botdo CMD- e/ou GRV+ (comando aceito).

Pisca 3x = Ao liberar botdo CMD- ou GRV+ (comando negado para valores minimo
e maximo alcancado)

7. FREIO

£ acionado ao desligar o motor por comando, ou, ao encontrar os sensores anal4gicos
(finais de curso).

Valores:
0 = freio desligado.
1= Tempo 0,150 segundos

2 = Tempo 0,300 segundos
17 = Tempo oscilagdo 2,55 segundos.

Operacbes:

Portdo dever4 estar parado;

Fechar jumper PROG;

Pressionar e liberar o botdo CMD (5x);

Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na funcdo;
Botdo CMD- para decrementar valor, ou,

Botdo GRV+ para aumentar valor, ou,

Retirar jumper PROG (Cancelar funcdo).

Vs W=

Sinaliza¢Ges do led SN:

Pisca 1x = Ao liberar botdo CMD- e/ou GRV+ (comando aceito).

Pisca 3x = Ao liberar botdo CMD- ou GRV+ (comando negado para valores minimo
e maximo alcancado).

Durante ciclo de abertura ou fechamento do portdo ou parado aberto, o médulo de
relé ficara ligado.

Quando a central finalizar o ciclo de fechamento, o médulo de relé sera desligado apos
tempo programado.

4. APAGANDO TRANSMISSORES

Apaga e inicializa a memoria para gravar novos transmissores.



8. TEMPO SINALEIRO (SIN)

Durante ciclo de abertura ou fechamento do portdo ou parado aberto, o médulo de
relé ficara ligado ou oscilando. Quando a central finalizar o ciclo de fechamento, o
maodulo de relé sera desligado.

Valores:

0 = moddulo ligado.

1= Tempo oscilagdo 0,5 s
2 = Tempo oscilagdo 1,0 s

20 = Tempo oscilagdo 10,0 s

Operagdes:

Portdo devera estar parado;

Fechar jumper PROG;

Pressionar e liberar o botdo CMD (6x);

Pressionar e liberar o botédo GRV para entrar na funcéo;

Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor,
ou, Retirar jumper PROG (Cancelar funcéo).

VAW =

Sinalizagbes do led SN:

Pisca 1x = Ao liberar botdo CMD- e/ou GRV+ (comando aceito).

Pisca 3x = Ao liberar botdo CMD- ou GRV+ (comando negado para valores minimo
e maximo alcancado).

9. REVERSAO PELO COMANDO

Permissdo de comando da botoeira ou transmissor funcionarem durante o percurso de
fechamento do portdo para reversao.
Operagdes:
Portdo devera estar parado;
Fechar jumper PROG;
Pressionar e liberar o botdo CMD (7x);
Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na funcéo;
Botdo GRV+ para habilitar comando de reversdo, ou, Botdo CMD- para desa-
bilitar o comando de reverséo.
6. Para finalizar, retirar jumper de PROG

VAW =

10. SELECIONANDO TIPO DE FIM DE CURSO

Sistema fim de curso Analdgico (reed ampola) ou Reed Digital (Sensor Hall). Apos
selecionar o tipo de fim de curso, a central entrard em modo de memorizacdo de
percurso automaticamente ap6s comando.

Operagdes:

Portao deveré estar parado;

Fechar jumper PROG;

Pressionar e liberar o botdo CMD (8x);

Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na fungéo;

Botdo GRV+ para selecionar Reed Digital, ou, Botdo CMD- para selecionar
Analdgico.

6.  Parafinalizar, retirar jumper de PROG.

v W

11. TORQUE (FORCA) DE MEMORIZACAO (CENTRAL DIGITAL) -
ABERTURA E/OU FECHAMENTO

E acionado automaticamente sempre que estiver memorizando o percurso ou apds a
central ser energizada, isto para encontrar o primeiro stop mecanico.

Q@ ATencio

Esta fungdo s6 esta disponivel para o sistema de FC Digital. A mesma nao sera
possivel no fim de curso analégico.

Valores:
34 niveis de ajuste.
0 = nivel 1.

33 = nivel 34

Operacdes:

1. Portdo devera estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (9x) para memorizagdo torque pulsante no
ciclo de abertura e (10x) para ciclo de fechamento;

4. Pressionar e liberar o botdo GRV;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor.

6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

12. PERCURSO PARA ACIONAMENTO DA TRAVA MAGNETICA NO
FECHAMENTO

Ajuste da distancia de percurso de fechamento para acionamento da trava
magnética.

Valores:

10 niveis de ajuste.

0 = sem pulso de trava no fechamento.
1=2%.

9= 20%.

Operagdes:

1. Portdo devera estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (11x) para entrar na funcéo;

4. Pressionar e liberar o botdo GRV;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor.
6.  Para finalizar, retirar jumper de PROG

13. AJUSTE DO TAMANHO DA RAMPA DE ABERTURA

Permite ajustar individualmente a distancia da rampa de abertura para entrar em
torque pulsante para reducdo de velocidade do portéo.

Valores:

17 nivei ' RAMPab
niveis de ajuste.
0 = fungdo desabilitada. AeeON
1= 5% do percurso total.
2 =10% do percurso total.
3 =15% do percurso total. @ ATENGAO
Jumper Aberto = Habilita a rampa na
16 = 80% do percurso total. abertura.
Jumper Fechado = Desabilita a rampa
Operacdes: na abertura.
1. Portdo devera estar parado;
2. Fechar jumper PROG;
3. Pressionar e liberar o botdo CMD (12x) para entrar na fungéo;
4. Pressionar e liberar o botdo GRV;
5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, Botdo GRV+ para aumentar valor.
6.  Para finalizar, retirar jumper de PROG.

Q@ atencio
Caso a fungdo seja desabilitada (nivel 0), o ajuste do trimpot RAMPA sera utilizado
para ambos os lados abertura e fechamento.

Caso contrario (nivel diferente de 0), a distancia da rampa para fechamento sera
definido pelo trimpot RAMPA e o ajuste da fungéo 12 (Ajuste na rampa de abertura)
sera para o ciclo de abertura.

14. RETARDO NA ABERTURA COM SINALEIRA

Quando o portdo estiver totalmente fechado e ao receber um comando para ciclo
de abertura, a sinaleira sera acionada e ficara ligada pelo tempo programado e depois
0 motor sera acionado.

Para que esta funcdo se torne operante, obrigatoriamente o tempo de retardo na
abertura configurado como habilitado e o médulo de relé deve necessariamente estar
conectado na entrada “SIN" da central de comando.

A sinaleira serd desligada ao término do ciclo de fechamento do portdo, ou,
quando receber um novo comando pelo transmissor durante a temporizagdo do
retardo.

VALORES:

0 = retardo desabilitado.
1= retardo de 1seg.

2 = retardo de 2 seg.

15 = retardo de 15 seg.

Operagdes:

1. Portdo deveré estar parado;

2. Fechar jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (13x);

4. Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na fungéao;

5. Botdo CMD- para decrementar valor, ou, botdo GRV+ para aumentar valor;
6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

OBS: Caso, durante a realizagdo do 5° passo, o botdo "CMD-" seja selecionado e o
LED SN pisque rapidamente, significa que a fungdo esta desativada.

15. FECHAMENTO AUTOMATICO (PAUSA)

Modo SemiAutomatico (Jumper A/S = Fechado)
Apos completo ciclo de abertura do portdo, seré necessa-
rio um novo comando para o ciclo de fechamento.

A S AUTO

F 3 SEMI Modo Automatico (Jumper A/S = Aberto)
Ap6s completo ciclo de abertura do portdo, o tempo de
PAUSA programado seré decrementado a cada segundo,

e quando zerar, o ciclo de fechamento seré inicializado.

|
15.1. Tempo de pausa (somente em modo automdtico)
@ S |
lEEF Sentido anti-horario: diminuir tempo. (Minimo = 1seg)
PAUSA  Sentido horario: aumentar tempo. (Maximo = 4min)

16. APAGANDO O PERCURSO

Operacbes:

1 Portdo deveré estar parado;

2. Ojumper PROG dever4 estar aberto;

3. Manter pressionado o Botdo GRV+ por 3,0 segundos; o Led SN ir4 acender e
apagar sinalizando que executou a operagao.

17. FORCA (EMBREAGEM ELETRONICA)

Para que a utilizacdo deste dispositivo sensor de seguranca seja eficaz, proceda da
seguinte forma:
. Apds a devida instalacdo do automatizador no portdo, regule a
embreagem eletronica de maneira que a forga seja a minima necessaria
para deslocar a folha do portdo em todo o seu percurso, na abertura e
fechamento.
. Ao final do ajuste, teste a funcéo, verificando a sensibilidade.

Escala do trimpot = 20 niveis.
Sentido anti-horério: diminuir a forca.
Sentido horario: aumentar a forga.

18. TORQUE (FORCA) NA RAMPA

Este ajuste ira diminuir a velocidade do portdo quando o seu percurso estiver dentro
da regido de rampa de desaceleracdo definido pelo trimpot RAMPA.

Regule o “torque na rampa” de maneira que a forca seja a minima necessaria para
deslocar a folha do port&o na abertura e fechamento.

Ao final do ajuste, teste a funcéo, verificando a sensibilidade.

Caso a rampa for desativada pelo trimpot RAMPA, o torque pulsante ficara
inoperante, obedecendo somente o ajuste da embreagem eletronica.

L

Escala do trimpot = 34 niveis.
Sentido anti-horario: diminuir torque pulsante.

o
\

l'% Sentido horério: aumentar torque pulsante.

TORQUE

19. TRIMPOT DE AJUSTE DA RAMPA DE ABERTURA E FECHAMENTO

Ira ajustar a distancia das rampas de desaceleragdo do fim de percurso de abertura e
fechamento, com o objetivo de diminuir a velocidade do portéo.
|
Escala do trimpot = 0% até 80% do percurso memorizado.

@ Sentido anti-horério: diminuir a rampa.
==l

Sentido horéario: aumentar a rampa.

@ ATEnCAO
Caso o parametro "AJUSTE DO TAMANHO DA RAMPA DE ABERTURA" esteja

em um nivel diferente de zero, o que for programado neste trimpot sera
obedecido apenas para o fechamento. Caso a fungao (12) esteja desabilitada,
este trimpot ird operar para abertura e fechamento.

20. AJUSTE DO SENSOR DE ANTIESMAGAMENTO NO PERCURSO

O portdo ao encontrar um obstaculo durante o ciclo de fechamento iré parar e reverter
no sentido abertura para liberacdo.

FAIXA DE AJUSTE:
1= muito sensivel
22 = valor de fabrica
80 = menos sensivel

Operages:

1. O portdo dever estar parado;

2. Fechar o jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (14x);

4. Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na fungao;

5. Botdo CMD- para decrementar o valor (portdo mais sensivel), ou GRV+ para
incrementar o valor (portdo menos sensivel ), ou, retirar o jumper PROG para can-
celar a funcéo;

6. para finalizar retirar o jumper PROG.

21. AJUSTE DO SENSOR DE ANTIESMAGAMENTO NA RAMPA

O portdo ao encontrar um obstaculo durante o ciclo de, na area da rampa, ird parar e
reverter no sentido abertura para liberagéo.

FAIXA DE AJUSTE:
1= Muito sensivel.
66 = Valor de fabrica
80 = menos sensivel

Operacdes:

1. O portdo devera estar parado;

2. Fechar o jumper PROG;

3. Pressionar e liberar o botdo CMD (14x);

4. Pressionar e liberar o botdo GRV para entrar na funcéo;

5. Botdo CMD- para decrementar o valor ( portdo mais sensivel ), ou, GRV+ para
incrementar o valor ( portdo menos sensivel ), ou, retirar o jumpre PROG para can-
celar a funcao;

6. Para finalizar retirar o jumper PROG.

TERMO DE GARANTIA

MQOTOPPAR IndUstria e Comércio de Automatizadores Ltda, inscrita no CNPJ n°
52.605.821/0001-55, localizada na Av. Dr. Labieno da Costa Machado, n° 3526, Distrito
Industrial, Garca/SE CEP 17.400-000, fabricante dos produtos PPA, garante este aparelho
contra defeitos de projetos, fabricacdo, montagem e/ou solidariamente em decorréncia
de vicios de qualidade do material que o torne impréprio ou inadequado ao consumo
a que se destina, pelo prazo legal de 90 (noventa) dias da data da aquisicdo, desde que
observadas as orientagbes de instalagdo descritas no manual de instrucdes.

Por consequéncia da credibilidade e da confianca depositada nos produtos PPA,
acrescemos ao prazo acima mais 275 dias, atingindo o total de 1 (um) ano, igualmente
contados da data de aquisicdo a ser comprovada pelo consumidor através do
comprovante de compra (Nota Fiscal).

Em caso de defeito, no periodo da garantia, a responsabilidade da PPA fica restrita
ao conserto ou substituicdo do aparelho de sua fabricacdo, nas seguintes condicées:

1. O conserto e reajuste dos equipamentos s6 poderdo ser realizados pela Assisténcia
Técnica da PPA, que esta habilitado a abrir, remover, substituir pecas ou componentes,
bem como reparar os defeitos cobertos pela garantia, sendo que, a ndo observagéo
deste e qualquer utilizagdo de pecas ndo originais constantes no uso, acarretara a
renuincia deste termo por parte do consumidor;

2.A garantia ndo se estendera aos acessorios como cabos, kit de parafusos, suportes
de fixacdo, fontes, etc,;

3.Despesas de embalagem, transporte e reinstalagdo do produto ficam exclusivamente
por conta do consumidor;

4.0 equipamento deverd ser enviado diretamente a Empresa responsavel pela venda
representante da fabricante, através do endereco constante da nota fiscal de compra,
devidamente acondicionado evitando-se assim, a perda da garantia;

5.No tempo adicional de 275 dias, serdo cobradas as visitas técnicas nas localidades
onde ndo existam servicos autorizados. As despesas de transporte do aparelho e/ou
técnico correm por conta do proprietéario consumidor e

6.A substituicdo ou conserto do equipamento ndo prorroga o prazo de garantia.

Esta garantia perdera seus efeitos se o produto:
1. Sofrer danos provocados por agentes da natureza, como descargas atmosféricas,
inundagdes, incéndios, desabamentos e etc;
2.For instalado em rede elétrica imprépria ou mesmo em desacordo com quaisquer das
instruces de instalacdo expostas no manual;
3.Defeitos causados por quedas, pancadas ou qualquer outro acidente de ordem fisica;
4.Por violagdo do equipamento ou tentativa de conserto por pessoal ndo autorizado;
5.N&o for empregado ao fim que se destina;
6.N&o for utilizado em condi¢des normais;
7.Sofrer danos provocados por acessérios ou equipamentos acoplados ao produto.

Recomendacao:

Recomendamos a instalagdo e manutencdo do produto pelo servico técnico
especializado PPA.

Caso o produto apresente defeito ou funcionamento anormal, procure um Servico
Técnico especializado para as devidas corre¢des.




